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Il zawody projektowe CMI - etap lokalny

Zadanie 3. Zygzak Predatora

Dopuszczalne komponenty (czujniki): czujnik linii
Cel zadania: Robot przejezdza trase wyznaczong czarnag linia.
Srodowisko realizacji

e Tor, przygotowany do wydrukowania na kartkach A3 lub A4 jest zatgcznikiem do tresci
zadania. Wazne, aby wydruk byt wykonany bez skalowania (opcja wydruku ‘Faktyczny
rozmiar’), inaczej fragmenty toru A4 nie beda do siebie pasowac.

e Na obszarze zaznaczono linie startu i mety.

e Tor zaleca sie wyklei¢ na ptaskim, réwnym podtozu — nieréwnosci, takie jak spoiny ptytek
mogg utrudni¢ lub spowolni¢ przejazd robota.

e Tor (kartki) zaleca sie przymocowaé do podtoza za pomoca tasmy klejacej. Kartki A4 nie
mogg na siebie zachodzi¢. Przerwy w torze, wynikajgce z niezadrukowanych margineséw
kartek A4 mozna uzupetni¢ czarnym pisakiem (zalecane), mozna réwniez pozostawic je
biate.

e Tor mozna obklei¢ dookota nie zadrukowanymi, biatymi kartkami — aby unikngé
wykrywania przez czujniki robota ciemnego podtoza i identyfikowania go jako linii
(zalecane na ciemnym podtozu).

Tres¢ i warunki zadania

Zadaniem robota jest przejechanie trasy ($ledzenie linii) od startu do mety. Robota nalezy wtgczy¢
i ustawi¢ w pozycji startowej — przed linig startu. Zaden element robota nie moze dotykaé ani
znajdowac sie nad linig startu, linia wyznaczajgca trase (a wtasciwie jej przedtuzenie) musi sie
znajdowac pomiedzy duzymi kotami robota. Nalezy uzy¢ pilota podczerwieni do wystartowania
robota. Po minieciu linii mety robot ma sie zatrzymac.
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Przejazd ktéry bedzie uznany jako bezbtedny, to przejazd podczas ktérego robot wystartuje z
wtasciwego miejsca, nie zjedzie z trasy i zatrzyma sie za linig mety. Przez zjechanie z trasy rozumie
sie sytuacje, gdy oba tylne (duze) kota robota znajda sie po jednej stronie linii wyznaczajgcej trase
przejazdu i zadne z kot nie dotyka tej linii.

Rozwigzanie

W formularzu nalezy zaznaczy¢ wykonanie zadania ,Zygzak Predatora” i zamiescic link do filmu.
Dotaczy¢ program sterujgcy robotem.

Zasady oceny i punktacja

e Robot ukonczyt przejazd bez btedéw, dojechat do linii mety — 100 pkt

e Robot ukonczyt przejazd z jednym btedem (raz zjechat z trasy lub wystartowat z
niewtasciwego miejsca lub nie zatrzymat sie za linig mety), dojechat do linii mety — 70 pkt

e Robot ukonczyt przejazd z wiekszg liczbg bteddw, dojechat do linii mety — 50 pkt

e Robot ukonczyt nie ukonczyt przejazdu, nie dojechat do linii mety — liczba punktow
ustalona przez komisje.



